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O novo sistema de controle
para os telescopios do OPD

CEDP




TCSPD — TCS do Pieo dos Dias
PE 1.60m / B&C 0,60m




ESTRUTURA DO TCSPD:
HARDWARE, SOFTWARE E CONTROLE

S CONFIGURACAQ
OBSERVACAO REMOTA
IMPLEMENTACAO & MELHORIAS
POTENCIALIDADES




WORKSHOR OPD, SOAR E EEMINI

FPASSALL PFRESENTE E FUOTURDO

R ———(= 1_1

CCD GUIAGEM

PC AUTO- IDER

R |
CCD CIENTIFICO e
PC LEITURA CCD fer i
PC AQUISIGAOD USUARIO

REMOTO

ESTAGAO
METEOROLOGICA

1 - CONTROLADORES ELETRONICOS
2 - GPS

3 - ESTACAO METEOROLOGICA

4 - PC AUTO-GUIDER

5- PC LEITURA CCD

6 - PC AQUISICAO

7 - TCSPD

8mPDA

9 - USUARIO REMOTO
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1 - CONTROLADORES ELETRONICOS:
EMBEDDED ATUALIZACAO REMOTA FIRMWARE
MANUTENCAO SEM O TCSPD
LOG DE ERROS
CONTRTCS
2 - PC DO TCSPD:
SERVIDOR WEB P/ PDA
SINCRONIZADOR HORA C/ GPS
PROGRAMA PRECESSAO
LOGTCS
TCSPD
3 - PDA:
PAGINAS WEB HTML
ALTERACOES SEM MUDAR TCSPD
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1 - ALGORTIMOS DOS CONTROLADORES:
APONTAMENTO EIXOS AH/DEC
CUPULA / FOCO / ROTATOR
SENSORES / ACIONADORES
STATUS / CONTROLE EM TEMPO REAL

2 - TCSPD:

MODELAMENTO CUPULA
MODELAMENTO DO TELESCOPIO
GE@METRICO / REDES NEURAIS
ALGORITM®.DE APONTAMENTO
GUI / INTERFACE SISTEMAS
SUPERVISAO / PROTECAO
SINCRONISMO HORA
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CONFIGURACAO TCSPD
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Status Information System Positions

[l Remote Userin Control

CLOUSURE LIMITS

SYSTEM MESSAGES

AEEALE Steady Wind
| Relative Humidity

B Auto guider Activity AH_ENC

Sl Data Acquisition Activity '|k '

Setup, Pointing & Guiding

CALIBRATION
LIST | POINTING | HANDSET | GUIDER 1 Focus | X | INSTRUMENT |
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Pointing & Guiding

Pointing & Guiding

] ‘CALIBRATION INSTRUMENT ] CALIBRATION
| cumoer | Focus | roTatorR | uTiLs LIST  POINTING | HANDSET | GUIDER | FOCUS ] ROTATOR | UTILS
CBIECT INPUT TARGET %
P\.Eam;z ; { ) Use Local Zero
- Tempo Obe —
SET COCRD! [ ]‘S'El OPTIONS
RA DEC MAG e e
! i BSC FILTERS Right Ascension Right Ascension /| Use Global Zero Pointing Telescope
ke - - " . s e Y
" HRe2ts [ 2133178 | +155115 | 625 | 0= Bk R i | vibemetnabie R
| HRB201 [ 2133206 | -800221 | 647 @ = o o —— Aee—— o S
| HR8236 | 2133235 | 445055 | 557 | 9: W 0 g o Beclinasam Dechination [v]Qpen Shisteer
[ ®ioe s e [nsh R _ DECMin DEC Max. I | "7 Windscreen Down
HR8252 | 2133589 | +453531 | 402 10- ' p— “j 0 . : o =
| HRB241 | 2134170 | 425530 | 632 - < IO I fa Brcee Mo b e /| Pointing Madel
| HR8250 [ 2134275 | +514154 | 615 157 T B | | | Meural Metwork
| HRE250 | 2134340 | +224517 | 647 | - d o @ o Zenital Angle
L Al ol U DEC Proper Mati =
| HRB255 | 2134466 | +383203 | 490 20- ]-w-m-'ﬂi’&w“-““ — /| Cal. Larnps OFF
HR8245 | 2134510 | -200504 | 560 - ! :
-1 FILTER MAG Working Area [ Precessed Coord,

arof oraves] T |

ciear]| precess| POINT
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Pointing & Guiding

Pointing & Guiding

INSTRUMENT ] CALIBRATION INSTRUMENT ] CALIBRATION
LIST POINTING  HANDSET J GUIDER 1 FOCUS | ROTATOR | umiLs LIST | POINTING | HANDSET ] GUIDER  FOCUS | ROTATOR 1 UTILS
_ MANUAL OFFSET _PRECISE OFFSET
Setpoint Focus Position
RA . cos(delta) DEC 3 - [ :
A o i o 200 60 0
4 0000/ o 0,000 - .

o) e m._
o | e v
| ' MOV_IDX_AH : : 2000
o OV IER Ak Continuous 1‘?5&_:
g Focus - Focus + 150&:
Velocity (arcsec/sec) MOV_IDX_DEC [TIN i | __ i
¥y RECEMTER! On Position 1250=
i s i i e
0 20 40 60 ] { 1000
DISPLACEMENT CALAGEM 750%

R DEC

] ol ] 0
| cLEARRA] | CLEAR DEC DELETE CALAGEM
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Pointing & Guiding Pointing & Guiding

LIST | POINTING | HANDSET | GUIDER ] FOCUS ] ROTATOR ] UTILS ust | pomring | wAwpser | cumer | Focus | movaTOR | uTiLs l
INSTRUMENT ] CALIBRATION INSTRUMENT CALIBRATION
Coude | Casseq. | Eucalyp. | Cam1 | Camz | CamiV. | Polarim. | Fotrap |
POINT TO FLAT-FIELD
el | o Blue CALIBRATION LAMPS
Gl | Visible | |Lamp#1
hamp TURN ON
| Red
[~ Larnp#3
50 | [ |Lamp4 TURN OFF
1 COUDE
. Mirror #3
COUDE |
Mirrors Drivers
2 8 o#
IS R -




- + HORAS DE OPERACAO / DEBUG

- TREINAMENTO DE OPERADORES

- REVISAO DA-DOCUMENTACAO
STREINAMENTO PAMANUTENCAO

- INSTALACAO KVM

- AUTOMATIZACAO CASS./COUDE
-1AG LIVRE POR PERIODO CONTINUO




- APONTAMENTO + PRECISO

- APONTAMENTO + RAPIDO

- CALAGEM LOCAL / GLOBAL

- IMAGEM + ESTAVEL (GUIAGEM)
- HEADER + COMPLETO

- CONFIABILIDADE MAIOR




- AUTO-TESTE
- SUPERVISAO DO CONTROLE

. - VERIFICACAO.DO SETUP
- ANALISE DOS ERROS uC
- REGISTRO DE DADOS TECNICOS,
OPERACIONAIS E DE SETUP




- AUMENTO E DIVERSIF. DE USUARIOS
- TROCA RAPIDA DE USUARIO,
PROGRAMAE TELESCOPIO
JOBSERVACOES COMPARTILHADAS,
CONJUNTAS, INTERCALADAS,
EM COOPERACAO, P/ INSTRUCAO...
- NOVOS TIPOS DE PROGRAMAS
- INTERCAMBIOS INTERNACIONAIS




- ENSINO MEDIO, UNIV. E A DISTANCIA
- ASTRONOMOS AMADORES

w. - VENDA DE HORAS DE TELESCOPIO
TENOVAS FORMASBE DIVULGAGAO
(RELACAO POLITICA EX€LIMPRENSA)
- TROCA CASSEGRAIN / COUDE
- REGISTRO E/OU CONTROLE DE USO
FORA DO PROGRAMA APROVADO
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